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OPTIONAL Use when the VESA width
is 400 or narrower.

VALGFRI brug, nar VESA-bredden er 400
eller smallere.

OPTIONAL zu verwenden, wenn die
VESA-Breite 400 oder weniger betrégt.

OPCION de uso en caso de un ancho
VESA de 400 o inferior.

VESA est de 400 ou moins.

Utilizzo OPZIONALE con larghezza VESA
di 400 o inferiore.

OPTIONEEL te gebruiken wanneer de
VESA-breedte 400 of kleiner is.

OPCJONALNIE, uzy¢ gdy szerokos¢ uchwytu
VESA wynosi 400 lub mniej.

OPCIONAL Utilizar se a largura VESA for
400 ou inferior.

utilisation FACULTATIVE lorsque la largeur
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CONTROL SYSTEM

AC:POWER CABLE / STROMKABLER / NETZKABEL /
CABLE DE ALIMENTACION / CABLE D’ALIMENTATION /
CAVO DI ALIMENTAZIONE / STROOMKABEL /

KABEL ZASILANIA / CABO DE ALIMENTAGAO

RS232

HS: CONTROL PANEL / KONTROLPANEL / BEDIENFELD /
PANEL DE CONTROL / PANNEAU DE COMMANDE /
PANNELLO DI CONTROLLO / BEDIENINGSPANEEL /
PANEL STEROWANIA / PAINEL DE CONTROLO

M: MOTOR /MOTEUR / MOTORE / SILNIK

RESET: Press V until it reaches lowest position.

N Press and hold v for 5 seconds, then press V for 1 second.

NULSTILLING: Tryk pa v, indtil den nar den laveste position.
Tryk og hold pa Vv i 5 sekunder, og tryk derefter pa v i 1 sekund.

Y A

Reset:Y5s,™1s j
1

-f(

st.
Halten Sie v 5 Sekunden lang gedrtickt. Driicken Sie dann v 1
Sekunde lang.

UuP DOWN

RESTABLECER: Pulse v hasta que alcance la posicion mas baja.
28] Pulse y mantenga pulsado Vv durante 5 segundos y, a continuacion,
pulse v durante 1 segundo.

T T IZURUCKSETZEN: Driicken Sie v, bis die niedrigste Position erreicht
E

D
FR position la plus basse.

Appuyer sur v et maintenir la pression pendant 5 secondes, puis

REINITIALISATION: appuyer sur V jusqu'a ce qu'il atteigne la
appuyer sur vV pendant 1 seconde.

W RESET: premere V fino al raggiungimento della posizione pit bassa.
Tenere premuto Vv per 5 secondi, quindi premere V per 1 secondo.

N RESETTEN: Druk op V totdat de laagste positie is bereikt.
Houd Vv 5 seconden ingedrukt en druk vervolgens 1 seconde op V.

Nacisng¢ i przytrzymaé v przez 5 sekund, a nastgpnie naciskac¢ v

RESETOWANIE: Naciskac v az do osiggnigcia najnizszej pozycji.
PL
przez 1 sekunde.

Prima e mantenha premido v durante 5 segundos e, em seguida,

REINICIALIZAR: Prima Vv até atingir a posi¢do mais baixa.
PT
prima Vv durante 1 segundo.




WARNINGS

* A powerful motor is in action on this product. Beware of pinch hazards.

* Do not allow children under 16 to operate.

* Risk of fire and electric shock. Use only SJT type 18 AWG power cord.

* This product takes displays up to 130 kg / 286 Ibs. Heavier displays may cause failure resulting in death or serious injury.
* Motor may overheat with non-stop use for over 2:30 minutes. Allow 18 minutes to cool.

* Only adults should move

* Push where possible, rather than pulling

« When not being moved all brakes should be applied

« Can tip over resulting in resulting in death or serious injury.

ADVARSLER

« Der anvendes en kraftig motor pa dette produkt. Pas pa ikke at fa fingrene i kiemme.

Bern under 16 ar ma ikke betjene produktet.

Risiko for brand og elektrisk stad. Brug kun SJT-stremkabel af type 18 AWG.

Dette produkt kan baere skeerme pa op til 130 kg. Tungere skaerme kan forarsage fejl, der kan resultere i dedsfald eller alvorlig personskade.
Motoren kan blive overophedet ved nonstop brug i mere end 2 timer og 30 minutter. Lad produktet afkgle i 18 minutter.

Kun voksne ma flytte produktet

Skub, hvor det er muligt, i stedet for at treekke

Nar den ikke flyttes, skal alle bremser aktiveres

Kan veelte, hvilket kan resultere i dedsfald eller alvorlig personskade.

WARNHINWEISE

* Dieses Produkt verfugt tiber einen leistungsstarken Motor. Achten Sie auf Quetschgefahren.

* Erlauben Sie Kindern unter 16 Jahren nicht, das Geréat zu bedienen.

Brand- und Stromschlaggefahr. Verwenden Sie nur Netzkabel vom Typ SJT, AWG 18.

Dieses Produkt ist fiir Bildschirme mit bis zu 130 kg geeignet. Schwerere Bildschirme kénnen zu technischem Versagen fiithren, das Tod oder
ernsthafte Verletzungen zur Folge haben kann.

Der Motor kann bei Dauerbetrieb von mehr als 2:30 Minuten Gberhitzen. Lassen Sie ihn 18 Minuten lang abkuhlen.
Nur durch Erwachsene zu bewegen

Wenn mdglich schieben statt ziehen

Alle Bremsen anziehen, wenn nicht in Bewegung

Kann umkippen und Tod oder ernsthafte Verletzungen zur Folge haben.

ADVERTENCIAS

« Este producto utiliza un potente motor para su funcionamiento. Tenga mucha precaucién para evitar posibles enganches.

* No debe permitir su uso por parte de menores de 16 afios.

* Riesgo de incendio y descarga eléctrica. Utilice exclusivamente un cable de alimentacion SJT de 18 AWG.

« Este producto soporta pantallas de hasta 130 kg / 286 Ib. Si intenta usarlo con pantallas mas pesadas, podria producirse un mal funcionamiento
y lesiones graves o incluso la muerte del usuario.

El motor podria recalentarse en caso de un uso continuo y sin interrupcion que supere los 2,5 minutos. Antes del siguiente uso debera dejar que
se enfrie durante 18 minutos.

Solo deberan ser trasladadas por un adulto

Cuando sea posible, siempre es preferible empujar el producto, en lugar de tirar de él

Cuando no esté trasladandolo, debera tener todos los frenos accionados

En caso contrario, podria volcar y provocar lesiones graves o incluso la muerte del usuario.

AVERTISSEMENTS

Le moteur dans ce produit est puissant. Attention aux risques de pincement.

Ne pas laisse des enfants de moins de 16 ans I'utiliser.

Risque d'incendie et de décharge électrique. Utiliser uniqguement un cable d'alimentation de type SJT 18 AWG.

Ce produit accepte des écrans pesant jusqu'a 130 kg / 286 Ib. Des écrans plus lourds peuvent provoquer des pannes entrainant des accidents
graves ou la mort.

Le moteur peut surchauffer s'il est utilisé sans interruption pendant plus de 2h30. Attendre 18 minutes pour qu'il refroidisse.
Seuls les adultes doivent le déplacer

Le pousser si possible plutét que le tirer

Lorsqu'il n'est pas déplacé, tous les freins doivent étre appliqués

Peut basculer et entrainer des accidents graves ou la mort.




AVVERTENZE

Questo prodotto utilizza un potente motore. Attenzione: pericolo di schiacciamento.

Non consentire I'uso del prodotto a bambini di eta inferiore a 16 anni.

Pericolo di incendio e scosse elettriche. Utilizzare solo un cavo di alimentazione SJT da 18 AWG.

Questo prodotto &€ compatibile con schermi fino a 130 kg / 286 Ib. Schermi pili pesanti possono causare incidenti e provocare morte o lesioni gravi.
Il motore puo surriscaldarsi se utilizzato ininterrottamente per piu di 2:30 minuti. Lasciarlo raffreddare per 18 minuti.

Il prodotto deve essere spostato solo da persone adulte.

Dove possibile, spingere invece di tirare

Una volta spostato il carrello in posizione, tutti i freni devono essere inseriti

Il prodotto pud ribaltarsi e provocare morte o gravi lesioni.

WAARSCHUWINGEN

« Dit product is voorzien van een krachtige motor. Pas op voor beknellingsgevaar.

* Laat kinderen onder de 16 jaar het product niet bedienen.

 Kans op brand en elektrische schok. Gebruik alleen een SJT-stroomkabel van type 18 AWG.

« Dit product is geschikt voor monitoren tot 130 kg (286 Ib). Zwaardere monitoren kunnen defect raken met de dood of ernstig letsel tot gevolg.
» De motor kan oververhit raken bij continu gebruik gedurende meer dan 2:30 minuten. Laat het product 18 minuten afkoelen.

« Alleen volwassenen mogen het product verplaatsen

* Waar mogelijk duwen in plaats van trekken

« Wanneer het product niet in beweging is, moeten alle remmen geactiveerd zijn

« Kan omvallen met de dood of ernstig letsel tot gevolg.

OSTRZEZENIA

* W tym urzadzeniu uzywany jest mocny silnik. Nalezy uwazac¢, aby nie dopusci¢ do przyskrzynienia.

* Nie zezwala¢ na obstuge dzieciom w wieku ponizej 16 lat.

« Wystepuje ryzyko pozaru i porazenia pradem elektrycznym. Nalezy uzywa¢ wytgcznie kabla zasilania SJT typu 18 AWG.

« Ten produkt utrzymuje wys$wietlacze o wadze do 130 kg / 286 Ibs. Ciezsze wyswietlacze mogg spowodowac wypadek prowadzacy do $mierci lub
powaznych obrazen.

« Silnik moze ulec przegrzaniu w przypadku ciggtego uzywania przez ponad 2:30 minuty. Nalezy odczeka¢ 18 minut, az si¢ ochtodzi.

* Przemieszcza¢ moga wytacznie osoby doroste

* O ile to mozliwe nalezy pcha¢ zamiast ciggna¢

* W przypadku gdy urzadzenie nie jest przemieszczane, nalezy zastosowa¢ hamulce

* Moze sig przewroci¢ prowadzac do $mierci lub powaznych obrazen.

AVISOS

« Este produto possui um motor potente. Cuidado com os riscos de entalamento.

* Néo permita a utilizagéo por criangas com menos de 16 anos.

* Risco de incéndio e choque elétrico. Utilize apenas um cabo de alimentagéo SJT tipo 18 AWG.

« Este produto suporta ecrés de até 130 kg (286 Ib). Ecras mais pesados podem causar avarias, resultando em morte ou ferimentos graves.
« Se a utilizagao for ininterrupta durante mais de 2h30, o motor pode sobreaquecer. Deixe arrefecer durante 18 minutos.

» Apenas deve ser movimentado por adultos.

« Sempre que possivel, deve empurrar em vez de puxar.

« Quando n&o estiver a ser movimentado, todos os bloqueios devem estar ativados.

« Pode tombar, resultando em morte ou ferimentos graves.




RS-232

Baud Rate: 9600
Data Mode: 8
Stop Bit: 1

Parity Type: None

Command Structure:

Start Function Data Length Data Checksum End

F1F1 XX XX XX XXXX Function + Data Length + Data 7E
Commands:

Function Description

0xf1 0xf1 0x01 0x00 0x01 Ox7e

Up (send every 200ms for continuous movement)

0xf1 0xf1 0x02 0x00 0x02 Ox7e

Down (send every 200ms for continuous movement)

0xf1 0xf1 0x0a 0x00 Ox0a Ox7e

Stop Action

0xf1 0xf1 Ox1b 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Go to x (mm) height
e.g. to go to 900mm, convert 900 to hex = 0x0384
0xf1 0xf1 Ox1b 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x03 0x00 0x03 0x7e

Set memory location 1

0xf1 0xf1 0x04 0x00 0x04 Ox7e

Set memory location 2

0xf1 0xf1 0x25 0x00 0x25 Ox7e

Set memory location 3

0xf1 0xf1 0x26 0x00 0x26 0x7e

Set memory location 4

0xf1 0xf1 0x05 0x00 0x05 Ox7e

Move to memory location 1

0xf1 0xf1 0x06 0x00 0x06 Ox7e

Move to memory location 2

0xf1 0xf1 0x27 0x00 0x27 Ox7e

Move to memory location 3

0xf1 0xf1 0x28 0x00 0x28 Ox7e

Move to memory location 4

0xf1 0xf1 0x21 0x00 0x21 Ox7e

Make current height upper limit

0xf1 0xf1 0x22 0x00 0x22 Ox7e

Make current height lower limit

0xf1 0xf1 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Set upper limit by height (mm)
e.g. 900mm, convert 900 to hex = 0x0384
0xf1 0xf1 0x21 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Set lower limit by height (mm)
e.g. 900mm, convert 900 to hex = 0x0384
0xf1 0xf1 0x22 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x25 Ox7e

Cancel the upper limit settings

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x26 Ox7e

Cancel the lower limit settings

0xf1 0xf1 0x23 0x00 0x23 Ox7e

Cancel the upper and lower limit settings

0xf1 0xf1 Ox1c 0x00 Ox1c 0x7e

Query software version

0xf1 0xf1 0x20 0x00 0x20 Ox7e

Query upper and lower limits set (mm)

0xf1 0xf1 0xOc 0x00 0x0c 0x7e

Query maximum possible upper and lower limits (mm)

0xf1 0xf1 0x07 0x00 0x07 Ox7e

Query status (Normal Mode/Reset Mode/Error code)

0xf1 0xf1 0xOe 0x00 OxOe Ox7e

Query current height

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x00 0x20 Ox7e

Query lock status

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x01 0x21 Ox7e

Lock control panel

0xf1 0xf1 0x2b 0x00 0x2b Ox7e

Emergency stop

Notes:

« Error State: To protect it may enter the error state. Send DOWN command for 5 seconds to enter reset mode.
* Controller has sleep function to save power. You may need to send code again after wake up.




Reply Structure:

Function

Description

0xf2 0xf2 0x01 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Current height (mm)

0xf2 0xf2 0x01 0x03
data_h data_| memory_flag sum 0x7e

Current height (mm) of memory flag

0xf2 0xf2 0x02 0x01 data sum Ox7e

Error (E01-E13)

0xf2 0xf2 0x04 0x00 0x04 Ox7e

Reset

0xf2 0xf2 0x02 0x00 data sum Ox7e

Abnormal Status

0xf2 0xf2 0x07 0x04

h_hh 1L h1Isum Ox7e Max and Minimum possible height

0xf2 0xf2 Ox1b 0x02

goal_h goal_I sum Ox7e External Controller specified height

0xf2 0xf2 Ox1c 0x00 Ox1c Ox7e Software version

0xf2 0xf2 0x1f 0x01 data sum Ox7e Lock 0 - not locked 1 - locked

0xf2 0xf2 0x20 0x01 data sum Ox7e Upper and lower limit settings

0xf2 0xf2 0x21 0x02

data_h data_| sum 0x7e Upper limit setting

0xf2 0xf2 0x22 0x02

data_h data_| sum 0x7e Lower limit setling

0xf2 0xf2 0x25 0x02

data_h data_| sum 0x7e Memory 1 setting

0xf2 0xf2 0x26 0x02

data_h data_| sum 0x7e Memory 2 setting

0xf2 0xf2 0x27 0x02

data_h data_| sum 0x7e Memory 3 setting

0xf2 0xf2 0x28 0x02

data_h data_| sum 0x7e Memory 4 setting

Structure Example:

CURRENT HEIGHT: 1000mm (0x03E8)
Command: 0xf2 0xf2 0x01 0x02 0x03 Oxe8 0Xee 0x7e

Note:

Data Length = there are two bytes in data, so Data Length is 0x02
Checksum = 0x01 + 0x02 + 0x03 + Oxe8 = Oxee

Limit reply notes:

data=0x0 upper and lower limit are not set
data=0x01 upper limit is set

data=0x10 lower limit is set

data=0x11 upper limit and the lower limit is set

Memory slot notes:

0x01- Memory 1 set
0x02- Memory 2 set
0x04- Memory 3 set
0x08- Memory 4 set

e.g. if both memory 1 and memory 2 are set, then the reply is 0x03 (0x01 and 0x02 summed).




Error Table:

Data Description

0x01 €01, m1 overcurrent

0x02 e02, m2 overcurrent

0x03 €03, m3 overcurrent

0x04 €04, m4 overcurrent

0x05 €05, m5 overcurrent

0x06 €06, m6 overcurrent

0x07 €07, m1 hall signal off

0x08 €08, m2 hall signal off

0x09 €09, m3 hall signal off

0x0a e10, m4 hall signal off

0x0b e11, m5 hall signal off

0x0c e12, m6 hall signal off

0x0d e13, ab control box communication interrupt
0x0e h01, working system protection
0x0f h01, overheat protection

0x10 loc, handset button lock display




RS-232
Baudhastighed: 9600
Datatilstand: 8
Stopbit: 1
Paritetstype: Ingen

Kommandostruktur:
Start Funktion Datalaengde Data Kontrolsum Afslut
F1F1 XX XX XX, XXXX Funktion + Dataleengde + Data 7E
Kommandoer:
Funktion Beskrivelse

0xf1 0xf1 0x01 0x00 0x01 Ox7e

Op (send for hver 200 ms for kontinuerlig bevaegelse)

0xf1 0xf1 0x02 0x00 0x02 Ox7e

Ned (send for hver 200 ms for kontinuerlig bevaegelse)

0xf1 0xf1 0x0a 0x00 Ox0a Ox7e

Stophandling

0xf1 0xf1 Ox1b 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ga til x (mm) hgjde
f.eks. for at ga til 900 mm, konverter 900 til hex = 0x0384
0xf1 0xf1 Ox1b 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x03 0x00 0x03 Ox7e

Indstil hukommelsesplacering 1

0xf1 0xf1 0x04 0x00 0x04 Ox7e

Indstil hukommelsesplacering 2

0xf1 0xf1 0x25 0x00 0x25 Ox7e

Indstil hukommelsesplacering 3

0xf1 0xf1 0x26 0x00 0x26 Ox7e

Indstil hukommelsesplacering 4

0xf1 0xf1 0x05 0x00 0x05 Ox7e

Flyt til hukommelsesplacering 1

0xf1 0xf1 0x06 0x00 0x06 Ox7e

Flyt til hukommelsesplacering 2

0xf1 0xf1 0x27 0x00 0x27 Ox7e

Flyt til hukommelsesplacering 3

0xf1 0xf1 0x28 0x00 0x28 Ox7e

Flyt til hukommelsesplacering 4

0xf1 0xf1 0x21 0x00 0x21 Ox7e

Angiv den aktuelle hgjdes avre greense

0xf1 0xf1 0x22 0x00 0x22 Ox7e

Angiv den aktuelle hgjdes nedre graense

0xf1 0xf1 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Indstil den gvre greense efter hgjde (mm)
f.eks. 900 mm, konverter 900 til hex = 0x0384
0xf1 0xf1 0x21 0x02 0x03 0x84 Oxa4 0x7e

0xf1 0xf1 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Indstil den nedre greense efter hgjden (mm)
f.eks. 900 mm, konverter 900 til hex = 0x0384
0xf1 0xf1 0x22 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x25 Ox7e

Annuller indstillingerne for den ovre graense

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x26 Ox7e

Annuller indstillingerne for den nedre greense

0xf1 0xf1 0x23 0x00 0x23 0x7e

Annuller indstillingerne for den gvre og nedre graense

0xf1 0xf1 Ox1c 0x00 Ox1c 0x7e

Forespgrgsel om softwareversion

0xf1 0xf1 0x20 0x00 0x20 Ox7e

Forespgrgsel om indstilling af @vre og nedre graense (mm)

0xf1 0xf1 0xOc 0x00 0x0c 0x7e

Forespgrgsel om den maksimalt mulige gvre og nedre graense (mm)

0xf1 0xf1 0x07 0x00 0x07 Ox7e

Forespergselsstatus (Normal tilstand / Nulstillingstilstand / Fejlkode)

0xf1 0xf1 0x0e 0x00 OxOe Ox7e

Forespgrgsel om den aktuelle hgjde

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x00 0x20 Ox7e

Forespgrgsel om lasestatus

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x01 0x21 Ox7e

Las kontrolpanel

0xf1 0xf1 0x2b 0x00 0x2b Ox7e

Nadstop

Bemaerkninger:

« Fejltilstand: Der kan angives fejltilstand for at beskytte den. Send NED-kommandoen i 5 sekunder for at ga til nulstillingstilstand.

« Controller har dvalefunktion for at spare pa stremmen. Du skal muligvis sende koden igen efter aktivering.




Svarstruktur:

Funktion Beskrivelse

0xf2 0xf2 0x01 0x02

data_h data_| sum 0x7e Aktuel hojde (mm)

0xf2 0xf2 0x01 0x03

data_h data_| memory_flag sum Ox7e Aktuel hgjde (mm) pa hukommelsesflagge

0xf2 0xf2 0x02 0x01 data sum 0x7e Fejl (EO1-E13)

0xf2 0xf2 0x04 0x00 0x04 Ox7e Nulstil

0xf2 0xf2 0x02 0x00 data sum Ox7e Unormal status

0xi2 0xf2 0x07 0x04 Maks. og minimum mulig hejde
h_hh_I1h1 Isum 0x7e -9 9 hel
0xf2 0xf2 Ox1b 0x02

goal_h goal_I sum 0x7e Angivet hgjde af ekstern controller

0xf2 0xf2 Ox1c 0x00 Ox1c Ox7e Softwareversion
0xf2 0xf2 0x1f 0x01 data sum Ox7e Las 0 — ikke last 1 — last
0xf2 0xf2 0x20 0x01 data sum Ox7e Indstillinger for gvre og nedre graense

0xf2 0xf2 0x21 0x02

data_h data_| sum Ox7e Indstilling af gvre greense

0xf2 0xf2 0x22 0x02

data_h data_| sum Ox7e Indstilling af nedre greense

0xf2 0xf2 0x25 0x02

data_h data_| sum Ox7e Indstilling af hukommelse 1

0xf2 0xf2 0x26 0x02

data_h data_| sum Ox7e Indstilling af hukommelse 2

0xf2 0xf2 0x27 0x02

data_h data_| sum Ox7e Indstilling af hukommelse 3

0xf2 0xf2 0x28 0x02

data_h data_| sum Ox7e Indstilling af hukommelse 4

Struktureksempel:

AKTUEL HZJDE: 1000 mm (0x03E8)
Kommando: 0xf2 0xf2 0x01 0x02 0x03 Oxe8 OXee 0x7e

Bemaerk:

Dataleengde = der er to bytes i data, sa dataleengden er 0x02
Kontrolsum = 0x01 + 0x02 + 0x03 + Oxe8 = Oxee

Svarnoter om begransninger:

data=0x0 gvre og nedre graense er ikke indstillet
data=0x01 gvre greense er indstillet

data=0x10 nedre greense er indstillet

data=0x11 gvre greense og nedre graense er indstillet

Bemaerkninger til hukommelsespladser:

0x01- Indstilling af hukommelse 1
0x02- Indstilling af hukommelse 2
0x04- Indstilling af hukommelse 3
0x08- Indstilling af hukommelse 4

f.eks. hvis bade hukommelse 1 og hukommelse 2 er indstillet, er svaret 0x03 (0x01 og 0x02 sammenlagt).




Fejltabel:

Data Beskrivelse

0x01 €01, m1 overstram

0x02 €02, m2 overstrgm

0x03 €03, m3 overstram

0x04 e04, m4 overstrgm

0x05 €05, m5 overstrgm

0x06 €06, m6 overstrgm

0x07 €07, m1 hall signal deaktiveret

0x08 e08, m2 hall signal deaktiveret

0x09 €09, m3 hall signal deaktiveret

0x0a e10, m4 hall signal deaktiveret

0x0b e11, m5 hall signal deaktiveret

0x0c e12, m6 hall signal deaktiveret

0x0d e13, ab kontrolboks kommunikationsafbrydelse
0x0e h01, beskyttelse af arbejdssystemet
0x0f h01, beskyttelse mod overophedning
0x10 loc, las af knapper pa controller




RS-232

Baudrate: 9600
Datenmodus: 8
Stopp-Bit: 1
Paritétstyp: Keiner

Befehlsstruktur:

Start Funktion Datenlénge Daten Priifsumme Ende

F1F1 XX XX XX... XXXX Funktion + Datenlénge + Daten TE
Befehle:

Funktion Beschreibung

0xf1 0xf1 0x01 0x00 Ox01 Ox7e

nach oben (fur kontinuierliche Bewegung alle 200 ms senden)

0xf1 0xf1 0x02 0x00 0x02 Ox7e

nach unten (fiir kontinuierliche Bewegung alle 200 ms senden)

0xf1 0xf1 0x0a 0x00 Ox0a Ox7e

Aktion beenden

0xf1 0xf1 Ox1b 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Auf Hohe von x (mm) fahren
Um z. B. auf 900 mm Héhe zu fahren, 900 in Hex umwandeln = 0x0384
0xf1 0xf1 Ox1b 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x03 0x00 0x03 Ox7e

Speicherposition 1 einstellen

0xf1 0xf1 0x04 0x00 0x04 Ox7e

Speicherposition 2 einstellen

0xf1 0xf1 0x25 0x00 0x25 Ox7e

Speicherposition 3 einstellen

0xf1 0xf1 0x26 0x00 0x26 Ox7e

Speicherposition 4 einstellen

0xf1 0xf1 0x05 0x00 0x05 Ox7e

Zu Speicherposition 1 wechseln

0xf1 0xf1 0x06 0x00 0x06 Ox7e

Zu Speicherposition 2 wechseln

0xf1 0xf1 0x27 0x00 0x27 Ox7e

Zu Speicherposition 3 wechseln

0xf1 0xf1 0x28 0x00 0x28 Ox7e

Zu Speicherposition 4 wechseln

0xf1 0xf1 0x21 0x00 0x21 Ox7e

Aktuelle Hohe als obere Endposition festlegen

0xf1 0xf1 0x22 0x00 0x22 Ox7e

Aktuelle Hohe als untere Endposition festlegen

0xf1 0xf1 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Obere Endposition nach Héhe (mm) festlegen
Beispiel: 900 mm: 900 in Hex umwandeln= 0x0384
0xf1 0xf1 0x21 0x02 0x03 0x84 Oxa4 0x7e

0xf1 0xf1 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Untere Endposition nach Hohe (mm) einstellen
Beispiel: 900 mm: 900 in Hex umwandeln= 0x0384
0xf1 0xf1 0x22 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x25 Ox7e

Einstellungen fir obere Endposition I16schen

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x26 Ox7e

Einstellungen firr untere Endposition [6schen

0xf1 0xf1 0x23 0x00 0x23 Ox7e

Einstellungen fiir obere und untere Endposition I6schen

0xf1 0xf1 Ox1c 0x00 Ox1c 0x7e

Softwareversion abfragen

0xf1 0xf1 0x20 0x00 0x20 Ox7e

Eingestellte obere und untere Endposition (mm) abfragen

0xf1 0xf1 0xOc 0x00 0x0c 0x7e

Maximal mégliche obere und untere Endposition (mm) abfragen

0xf1 0xf1 0x07 0x00 0x07 Ox7e

Statusabfrage (Normalmodus/Reset-Modus/Fehlercode)

0xf1 0xf1 0xOe 0x00 OxOe Ox7e

Aktuelle Héhe abfragen

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x00 0x20 Ox7e

Verriegelungsstatus abfragen

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x01 0x21 Ox7e

Bedienfeld sperren

0xf1 0xf1 0x2b 0x00 Ox2b Ox7e

Not-Halt

Anmerkungen:

* Fehlerstatus: Zum Schutz kann der Fehlerstatus eingegeben werden. NACH UNTEN-Befehl 5 Sekunden lang senden, um in den Riicksetzmodus

zu wechseln.

« Der Controller verfugt Gber eine Ruhemodus-Funktion, um Strom zu sparen. Méglicherweise miissen Sie den Code nach der Reaktivierung erneut

senden.




Antwortstruktur:

Funktion

Beschreibung

0xf2 0xf2 0x01 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Aktuelle Hohe (mm)

0xf2 0xf2 0x01 0x03
data_h data_| memory_flag sum 0x7e

Aktuelle Hohe (mm) des Memory-Flags

0xf2 0xf2 0x02 0x01 data sum Ox7e

Fehler (E01-E13)

0xf2 0xf2 0x04 0x00 0x04 Ox7e

Zuriicksetzen

0xf2 0xf2 0x02 0x00 data sum Ox7e

Anormaler Status

0xf2 0xf2 0x07 0x04
h_hh_ll_hI|_| sum 0x7e

Mdogliche Max.- und Min.-héhe

0xf2 0xf2 Ox1b 0x02
goal_h goal_| sum Ox7e

Durch externen Controller vorgegebene Hohe

0xf2 0xf2 Ox1c 0x00 Ox1c Ox7e

Software-Version

0xf2 0xf2 0x1f 0x01 data sum Ox7e

Verriegelung 0 - nicht verriegelt 1 - verriegelt

0xf2 0xf2 0x20 0x01 data sum 0x7e

Einstellungen fiir obere und untere Endposition

0xf2 0xf2 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Einstellung der oberen Endposition

0xf2 0xf2 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Einstellung der unteren Endposition

0xf2 0xf2 0x25 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Einstellung Speicher 1

0xf2 0xf2 0x26 0x02
data_h data_| sum Ox7e

Einstellung Speicher 2

0xf2 0xf2 0x27 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Einstellung Speicher 3

0xf2 0xf2 0x28 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Einstellung Speicher 4

Strukturbeispiel:
AKTUELLE HOHE: 1000 mm (0x03E8)

Befehl: 0xf2 0xf2 0x01 0x02 0x03 Oxe8 0Xee 0x7e

Hinweis:

Datenlénge = Da die Daten zwei Bytes enthalten, betragt die Datenldnge 0x02

Prifsumme = 0x01 + 0x02 + 0x03 + Oxe8 = Oxee

Antworthinweise Endpositionen:

data=0x0 Obere und untere Endposition sind nicht eingestellt

data=0x01 Obere Endposition ist eingestellt
data=0x10 Untere Endposition ist eingestellt

data=0x11 Obere und untere Endposition sind eingestellt

Hinweise zu den Speicherplatzen:

0x01- Speicher 1 eingestellt
0x02- Speicher 2eingestellt
0x04- Speicher 3 eingestellt
0x08- Speicher 4 eingestellt

Wenn z. B. Speicher 1 und Speicher 2 eingestellt sind, lautet die Antwort 0x03 (Summe von 0x01 und 0x02).




Fehlertabelle:

Daten Beschreibung

0x01 €01, m1 Uberstrom

0x02 €02, m2 Uberstrom

0x03 €03, m3 Uberstrom

0x04 €04, m4 Uberstrom

0x05 €05, m5 Uberstrom

0x06 €06, m6 Uberstrom

0x07 €07, m1 Hall-Signal aus

0x08 €08, m2 Hall-Signal aus

0x09 €09, m3 Hall-Signal aus

0x0a €10, m4 Hall-Signal aus

0x0b e11, m5 Hall-Signal aus

0x0c e12, m6 Hall-Signal aus

0x0d e13, ab Kommunikationsunterbrechung Steuergerat
0x0e h01, Systembetriebsschutz

0x0f h01, Uberhitzungsschutz

0x10 loc, Displayanzeige Tastenverriegelung Handgerat




RS-232

Velocidad de transmision en baudios: 9600
Modo de datos: 8

Bit de parada: 1

Tipo de paridad: ninguna

Estructura de los comandos:

Inicio Funcion Longitud de datos | Datos Suma de comprobacion Fin

F1F1 XX XX XX... XXXX Funcién + Longitud de datos + Datos 7E
Befehle:

Funktion Beschreibung

0xf1 0xf1 0x01 0x00 Ox01 Ox7e

Arriba (se envia cada 200 ms para movimiento continuo)

0xf1 0xf1 0x02 0x00 0x02 Ox7e

Abajo (se envia cada 200 ms para movimiento continuo)

0xf1 0xf1 0x0a 0x00 Ox0a Ox7e

Detener accion

0xf1 0xf1 Ox1b 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ir a x (mm) de altura
P. ej., para ir a 900 mm, se convierte 900 a hexadecimal = 0x0384
0xf1 0xf1 Ox1b 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x03 0x00 0x03 Ox7e

Establecer ubicacion de memoria 1

0xf1 0xf1 0x04 0x00 0x04 Ox7e

Establecer ubicacién de memoria 2

0xf1 0xf1 0x25 0x00 0x25 Ox7e

Establecer ubicacion de memoria 3

0xf1 0xf1 0x26 0x00 0x26 Ox7e

Establecer ubicacién de memoria 4

0xf1 0xf1 0x05 0x00 0x05 Ox7e

Mover a la ubicacién de memoria 1

0xf1 0xf1 0x06 0x00 0x06 Ox7e

Mover a la ubicacién de memoria 2

0xf1 0xf1 0x27 0x00 0x27 Ox7e

Mover a la ubicacion de memoria 3

0xf1 0xf1 0x28 0x00 0x28 Ox7e

Mover a la ubicacién de memoria 4

0xf1 0xf1 0x21 0x00 0x21 Ox7e

Establecer limite superior de altura actual

0xf1 0xf1 0x22 0x00 0x22 Ox7e

Establecer limite inferior de altura actual

0xf1 0xf1 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Establecer limite superior segun altura (mm)
P. ej., 900 mm, convertir 900 a hexadecimal = 0x0384
0xf1 0xf1 0x21 0x02 0x03 0x84 Oxa4 0x7e

0xf1 0xf1 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Establecer limite inferior segun altura (mm)
P. ej., para 900 mm, se convierte 900 a hexadecimal = 0x0384
0xf1 0xf1 0x22 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x25 Ox7e

Cancelar la configuracion del limite superior

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x26 Ox7e

Cancelar la configuracion del limite inferior

0xf1 0xf1 0x23 0x00 0x23 Ox7e

Cancelar la configuracién de los limites superior e inferior

0xf1 0xf1 Ox1c 0x00 Ox1c 0x7e

Consultar la version del software

0xf1 0xf1 0x20 0x00 0x20 Ox7e

Consultar los limites superior e inferior establecidos (mm)

0xf1 0xf1 0xOc 0x00 0x0c 0x7e

Consultar los limites superior e inferior maximos posibles (mm)

0xf1 0xf1 0x07 0x00 0x07 Ox7e

Estado de la consulta (modo normal / modo de restablecimiento / cédigo de error)

0xf1 0xf1 0xOe 0x00 OxOe Ox7e

Consultar la altura actual

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x00 0x20 Ox7e

Consultar estado de bloqueo

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x01 0x21 Ox7e

Bloquear el panel de control

0xf1 0xf1 0x2b 0x00 Ox2b Ox7e

Parada de emergencia

Notas:

« Estado de error: para proteccion, puede pasar a estado de error. Envie el comando «ABAJO» durante 5 segundos para pasar al modo de

restablecimiento.

« El controlador tiene funcién de suspension para ahorrar energia. Es posible que necesite enviar el codigo nuevamente después de la reactivacion.




Estructura de respuesta:

Funcion Descripcion

0xf2 0xf2 0x01 0x02

data_h data_| sum 0x7e Altura actual (mm)

0xf2 0xf2 0x01 0x03

data_h data_| memory_flag sum Ox7e Altura actual (mm) del indicador de memoria

0xf2 0xf2 0x02 0x01 data sum 0x7e Error (E01-E13)

0xf2 0xf2 0x04 0x00 0x04 Ox7e Restablecimiento

0xf2 0xf2 0x02 0x00 data sum Ox7e Estado anémalo

0xf2 0xf2 0x07 0x04 Altura méaxima y minima posible
h_hh_ll_hI|_| sum 0x7e

0xf2 0xf2 Ox1b 0x02

Altura especificada por el controlador externo
goal_h goal_| sum Ox7e P p

0xf2 0xf2 Ox1c 0x00 Ox1c Ox7e Version del software
0xf2 0xf2 0x1f 0x01 data sum 0x7e Bloqueo 0 - No bloqueado 1 - Bloqueado
0xf2 0xf2 0x20 0x01 data sum 0x7e Configuracion de limites superior e inferior

0xf2 0xf2 0x21 0x02

data_h data_| sum Ox7e Ajuste del limite superior

0xf2 0xf2 0x22 0x02

data_h data_| sum Ox7e Ajuste del limite inferior

0xf2 0xf2 0x25 0x02

data_h data_| sum Ox7e Ajuste de la memoria 1

0xf2 0xf2 0x26 0x02

data_h data_| sum Ox7e Ajuste de la memoria 2

0xf2 0xf2 0x27 0x02

data_h data_| sum Ox7e Ajuste de la memoria 3

0xf2 0xf2 0x28 0x02

data_h data_| sum Ox7e Ajuste de la memoria 4

Ejemplo de estructura:

ALTURAACTUAL: 1000 mm (0x03E8)
Comando: 0xf2 0xf2 0x01 0x02 0x03 Oxe8 0Xee Ox7e

Nota:

Longitud de datos = como hay dos bytes en los datos, entonces la longitud de datos es 0x02
Suma de comprobacion = 0x01 + 0x02 + 0x03 + 0xe8 = Oxee

Notas de respuesta acerca de los limites:

data=0x0 los limites superior e inferior no estan establecidos
data=0x01 se ha establecido un limite superior

data=0x10 se ha establecido un limite inferior

data=0x11 se han establecido el limite superior y el limite inferior

Notas sobre espacios configurados para memoria:
0x01- Memoria 1 configurada
0x02- Memoria 2 configurada
0x04- Memoria 3 configurada
0x08- Memoria 4 configurada

P. e]., si se configuran tanto la memoria 1 como la memoria 2, la respuesta es 0x03 (0x01 y 0x02 sumados).




Tabla de errores:

Datos Descripcion

0x01 e01, sobrecarga eléctrica en m1

0x02 €02, sobrecarga eléctrica en m2

0x03 €03, sobrecarga eléctrica en m3

0x04 e04, sobrecarga eléctrica en m4

0x05 e05, sobrecarga eléctrica en m5

0x06 €086, sobrecarga eléctrica en mé

0x07 €07, sefial hall apagada en m1

0x08 €08, sefial hall apagada en m2

0x09 €09, sefial hall apagada en m3

0x0a e10, sefial hall apagada en m4

0x0b e11, sefial hall apagada en m5

0x0c e12, sefial hall apagada en m6

0x0d e13, interrupcion de comunicacion de la caja de control ab
0x0e h01, proteccion del sistema de funcionamiento

0x0f h01, proteccion contra sobrecalentamiento

0x10 loc, icono en pantalla indicativo de bloqueo de botones del panel de control




RS-232

Débit : 9600

Mode données : 8

Bit d’arrét : 1

Type de parité : aucune

Structure de commande :

Démarrer Fonction Longueur des données | Données Somme de contréle

Fin

F1F1 XX XX

XX...XXXX | Fonction + longueur des données + données

7E

Commandes :

Fonction

Description

0xf1 0xf1 0x01 0x00 Ox01 Ox7e

Vers le haut (envoyer toutes les 200 ms pour un mouvement continu)

0xf1 0xf1 0x02 0x00 0x02 Ox7e

Vers le bas (envoyer toutes les 200 ms pour un mouvement continu)

0xf1 0xf1 0x0a 0x00 Ox0a Ox7e

Arréter I'action

0xf1 0xf1 Ox1b 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Aller a une hauteur de x (mm)
p.ex. pour passer a 900 mm, convertir 900 en hexadécimal = 0x0384
0xf1 0xf1 Ox1b 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x03 0x00 0x03 Ox7e

Définir la position mémorisée 1

0xf1 0xf1 0x04 0x00 0x04 Ox7e

Définir la position mémorisée 2

0xf1 0xf1 0x25 0x00 0x25 Ox7e

Définir la position mémorisée 3

0xf1 0xf1 0x26 0x00 0x26 Ox7e

Définir la position mémorisée 4

0xf1 0xf1 0x05 0x00 0x05 Ox7e

Déplacer vers la position mémorisée 1

0xf1 0xf1 0x06 0x00 0x06 Ox7e

Déplacer vers la position mémorisée 2

0xf1 0xf1 0x27 0x00 0x27 Ox7e

Déplacer vers la position mémorisée 3

0xf1 0xf1 0x28 0x00 0x28 Ox7e

Déplacer vers la position mémorisée 4

0xf1 0xf1 0x21 0x00 0x21 Ox7e

Définir la hauteur actuelle comme limite supérieure

0xf1 0xf1 0x22 0x00 0x22 Ox7e

Définir la hauteur actuelle comme limite inférieure

0xf1 0xf1 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Réglage de la limite supérieure par la hauteur (mm)
p.ex. 900 mm, convertir 900 en hexadécimal = 0x0384
0xf1 0xf1 0x21 0x02 0x03 0x84 Oxa4 0x7e

0xf1 0xf1 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Réglage de la limite inférieure par la hauteur (mm)
p.ex. 900 mm, convertir 900 en hexadécimal = 0x0384
0xf1 0xf1 0x22 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x25 Ox7e

Annuler les réglages de limite supérieure

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x26 Ox7e

Annuler les réglages de limite inférieure

0xf1 0xf1 0x23 0x00 0x23 Ox7e

Annuler les réglages de limites supérieure et inférieure

0xf1 0xf1 Ox1c 0x00 Ox1c 0x7e

Demander la version du logiciel

0xf1 0xf1 0x20 0x00 0x20 Ox7e

Demander les limites supérieure et inférieure définies (mm)

0xf1 0xf1 0xOc 0x00 0x0c 0x7e

Demander les limites supérieure et inférieure maximales possibles (mm)

0xf1 0xf1 0x07 0x00 0x07 Ox7e

Etat de la requéte (mode normal/mode réinitialisation/code d'erreur)

0xf1 0xf1 0xOe 0x00 OxOe Ox7e

Demander la hauteur actuelle

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x00 0x20 Ox7e

Demander I'état de verrouillage

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x01 0x21 Ox7e

Verrouiller le panneau de commande

0xf1 0xf1 0x2b 0x00 Ox2b Ox7e

Arrét d'urgence

Remarques :

« Etat d’erreur : pour assurer la protection, il se peut que 'appareil passe a I'état d’erreur. Activez la commande VERS LE BAS pendant 5 secondes

pour passer en mode réinitialisation.

« Le contréleur dispose d’'une fonction de veille pour économiser I'énergie. Vous devrez peut-étre envoyer a nouveau le code aprés le réveil.




Structure de la réponse :

Fonction

Description

0xf2 0xf2 0x01 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Hauteur actuelle (mm)

0xf2 0xf2 0x01 0x03
data_h data_| memory_flag sum 0x7e

Hauteur actuelle (mm) du flag mémoire

0xf2 0xf2 0x02 0x01 data sum Ox7e

Erreur (E01-E13)

0xf2 0xf2 0x04 0x00 0x04 Ox7e

Réinitialisation

0xf2 0xf2 0x02 0x00 data sum Ox7e

Etat anormal

0xf2 0xf2 0x07 0x04
h_hh_ll_hI|_| sum 0x7e

Hauteurs maximale et minimale possibles

0xf2 0xf2 Ox1b 0x02
goal_h goal_| sum Ox7e

Hauteur spécifiée par le controleur externe

0xf2 0xf2 Ox1c 0x00 Ox1c Ox7e

Version du logiciel

0xf2 0xf2 0x1f 0x01 data sum Ox7e

Verrou 0 - non verrouillé 1 - verrouillé

0xf2 0xf2 0x20 0x01 data sum 0x7e

Paramétres de limites supérieure et inférieure

0xf2 0xf2 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Paramétre limite supérieure

0xf2 0xf2 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Paramétre limite inférieure

0xf2 0xf2 0x25 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Paramétre mémoire 1

0xf2 0xf2 0x26 0x02
data_h data_| sum Ox7e

Paramétre mémoire 2

0xf2 0xf2 0x27 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Paramétre mémoire 3

0xf2 0xf2 0x28 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Paramétre mémoire 4

Exemple de structure :
HAUTEUR ACTUELLE : 1000 mm (0x03E8)

Commande : 0xf2 0xf2 0x01 0x02 0x03 Oxe8 0Xee Ox7e

Remarque :

Longueur des données = elles contiennent deux octets, donc la longueur des données est de 0x02
Somme de contrdle = 0x01 + 0x02 + 0x03 + Oxe8 = Oxee

Notes de réponses sur les limites :

data=0x0 les limites supérieure et inférieure ne sont pas définies

data=0x01 la limite supérieure est définie
data=0x10 la limite inférieure est définie

data=0x11 les limites supérieure et la limite inférieure sont définies

Notes sur le logement mémoire :

0x01- Mémoire 1 définie
0x02- Mémoire 2 définie
0x04- Mémoire 3 définie
0x08- Mémoire 4 définie

Par exemple, si les mémoires 1 et 2 sont définies, la réponse est 0x03 (la somme de 0x01 et 0x02).




Tableau des erreurs :

Données Description

0x01 €01, surintensité m1

0x02 €02, surintensité m2

0x03 €03, surintensité m3

0x04 €04, surintensité m4

0x05 €05, surintensité m5

0x06 €08, surintensité m6

0x07 €07, signal hall m1 éteint

0x08 €08, signal hall m2 éteint

0x09 €09, signal hall m3 éteint

0x0a e10, signal hall m4 éteint

0x0b e11, signal hall m5 éteint

0x0c e12, signal hall mé désactivé

0x0d e13, interruption de communication avec le boitier de commande ab
0x0e h01, protection du systéme en fonctionnement

0x0f h01, protection contre la surchauffe

0x10 loc, affichage du verrouillage sur la commande manuelle




RS-232

Baud rate: 9600
Modalita dati: 8

Bit di stop: 1

Tipo di parita: nessuno

Struttura dei comandi:

Inizio Funzione Lunghezza dati Dati Checksum Fine

F1F1 XX XX XX XXXX Funzione + Lunghezza dati + Dati 7E
Comandi:

Funzione Descrizione

0xf1 0xf1 0x01 0x00 Ox01 Ox7e

Su (invio ogni 200 ms per movimento continuo)

0xf1 0xf1 0x02 0x00 0x02 Ox7e

Giu (invio ogni 200 ms per movimento continuo)

0xf1 0xf1 0x0a 0x00 Ox0a Ox7e

Interrompi azione

0xf1 0xf1 Ox1b 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Vai all'altezza x (mm)
ad es. per andare a 900 mm, convertire 900 in esadecimale = 0x0384
0xf1 0xf1 Ox1b 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x03 0x00 0x03 Ox7e

Imposta posizione predefinita 1

0xf1 0xf1 0x04 0x00 0x04 Ox7e

Imposta posizione predefinita 2

0xf1 0xf1 0x25 0x00 0x25 Ox7e

Imposta posizione predefinita 3

0xf1 0xf1 0x26 0x00 0x26 Ox7e

Imposta posizione predefinita 4

0xf1 0xf1 0x05 0x00 0x05 Ox7e

Sposta nella posizione predefinita 1

0xf1 0xf1 0x06 0x00 0x06 Ox7e

Sposta nella posizione predefinita 2

0xf1 0xf1 0x27 0x00 0x27 Ox7e

Sposta nella posizione predefinita 3

0xf1 0xf1 0x28 0x00 0x28 Ox7e

Sposta nella posizione predefinita 4

0xf1 0xf1 0x21 0x00 0x21 Ox7e

Imposta altezza corrente come limite superiore

0xf1 0xf1 0x22 0x00 0x22 Ox7e

Imposta altezza corrente come limite inferiore

0xf1 0xf1 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Imposta limite superiore tramite altezza (mm)
ad es. per 900 mm, convertire 900 in esadecimale = 0x0384
0xf1 0xf1 0x21 0x02 0x03 0x84 Oxa4 0x7e

0xf1 0xf1 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Imposta limite inferiore tramite altezza (mm)
ad es. per 900 mm, convertire 900 in esadecimale = 0x0384
0xf1 0xf1 0x22 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x25 Ox7e

Annulla le impostazioni del limite superiore

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x26 Ox7e

Annulla le impostazioni del limite inferiore

0xf1 0xf1 0x23 0x00 0x23 Ox7e

Annulla le impostazioni dei limiti superiore e inferiore

0xf1 0xf1 Ox1c 0x00 Ox1c 0x7e

Interrogazione versione software

0xf1 0xf1 0x20 0x00 0x20 Ox7e

Interrogazione limiti superiore e inferiore impostati (mm)

0xf1 0xf1 0xOc 0x00 0x0c 0x7e

Interrogazione limiti superiore e inferiore massimi possibili (mm)

0xf1 0xf1 0x07 0x00 0x07 Ox7e

Interrogazione stato (modalita normale/modalita reset/codice errore)

0xf1 0xf1 0xOe 0x00 OxOe Ox7e

Interrogazione altezza corrente

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x00 0x20 Ox7e

Interrogazione stato blocco

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x01 0x21 Ox7e

Blocca pannello di controllo

0xf1 0xf1 0x2b 0x00 Ox2b Ox7e

Arresto di emergenza

Note:

« Stato di errore: lo stato di errore pud subentrare a scopo di protezione. Inviare il comando GIU per 5 secondi per accedere alla modalita di reset.
« Il controller & dotato di una funzione di sospensione per risparmiare energia. Potrebbe essere necessario inviare nuovamente il codice dopo la

riattivazione.




Struttura della risposta:

Funzione

Descrizione

0xf2 0xf2 0x01 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Altezza corrente (mm)

0xf2 0xf2 0x01 0x03
data_h data_| memory_flag sum 0x7e

Altezza corrente (mm) del flag di memoria

0xf2 0xf2 0x02 0x01 data sum Ox7e

Errore (E01-E13)

0xf2 0xf2 0x04 0x00 0x04 Ox7e

Reset

0xf2 0xf2 0x02 0x00 data sum Ox7e

Stato anomalo

0xf2 0xf2 0x07 0x04
h_hh_Il_hI_Isum Ox7e

Altezze massima e minima possibili

0xf2 0xf2 Ox1b 0x02
goal_h goal_| sum 0x7e

Altezza specificata con controller esterno

0xf2 0xf2 Ox1c 0x00 Ox1c Ox7e

Versione software

0xf2 0xf2 0x1f 0x01 data sum 0x7e

Blocco 0 - non bloccato 1 - bloccato

0xf2 0xf2 0x20 0x01 data sum Ox7e

Impostazioni dei limiti superiore e inferiore

0xf2 0xf2 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Impostazione del limite superiore

0xf2 0xf2 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Impostazione del limite inferiore

0xf2 0xf2 0x25 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Impostazione memoria 1

0xf2 0xf2 0x26 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Impostazione memoria 2

0xf2 0xf2 0x27 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Impostazione memoria 3

0xf2 0xf2 0x28 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Impostazione memoria 4

Esempio di struttura:

ALTEZZA CORRENTE: 1000 mm (0x03E8)
Comando: 0xf2 0xf2 0x01 0x02 0x03 0xe8 0Xee Ox7e

Nota:

Lunghezza dati = i dati contengono due byte, quindi la lunghezza dati & 0x02

Checksum = 0x01 + 0x02 + 0x03 + Oxe8 = Oxee

Note di risposta sui limiti:

data=0x0 i limiti superiore e inferiore non sono impostati

data=0x01 il limite superiore € impostato
data=0x10 il limite inferiore & impostato

data=0x11 il limite superiore e il limite inferiore sono impostati

Note relative agli slot di memoria:

0x01- memoria 1 impostata
0x02- memoria 2 impostata
0x04- memoria 3 impostata
0x08- memoria 4 impostata

ad es. se sono impostate sia la memoria 1 che la memoria 2, la risposta & 0x03 (somma di 0x01 e 0x02).




Tabella degli errori:

Dati Descrizione

0x01 €01, sovracorrente m1

0x02 e02, sovracorrente m2

0x03 €03, sovracorrente m3

0x04 €04, sovracorrente m4

0x05 €05, sovracorrente m5

0x06 €06, sovracorrente m6

0x07 e07, segnale Hall m1 assente

0x08 €08, segnale Hall m2 assente

0x09 e09, segnale Hall m3 assente

0x0a e10, segnale Hall m4 assente

0x0b e11, segnale Hall m5 assente

0x0c e12, segnale Hall m6 assente

0x0d e13, comunicazione con box di controllo ab interrotta
0x0e h01, protezione sistema operativo

0x0f h01, protezione da surriscaldamento

0x10 loc, indicazione blocco pulsante pannello di controllo




RS-232

Baudrate: 9600
Gegevensmodus: 8"
Stopbit: 1
Pariteitstype: geen

Opdrachtstructuur:
Start Functie Gegevenslengte Gegevens Controlesom Einde
F1F1 XX XX XX XXXX Functie + gegevenslengte + gegevens | 7E
Opdrachten:
Functie Beschrijving

0xf1 0xf1 0x01 0x00 Ox01 Ox7e

Omhoog (elke 200 ms verzenden voor continue beweging)

0xf1 0xf1 0x02 0x00 0x02 Ox7e

Omlaag (elke 200 ms verzenden voor continue beweging)

0xf1 0xf1 0x0a 0x00 Ox0a Ox7e

Actie stoppen

0xf1 0xf1 Ox1b 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ga naar x (mm) hoogte
bijv.: om naar 900 mm te gaan, moet 900 worden geconverteerd naar hex = 0x0384
0xf1 0xf1 Ox1b 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x03 0x00 0x03 Ox7e

Geheugenlocatie 1 instellen

0xf1 0xf1 0x04 0x00 0x04 Ox7e

Geheugenlocatie 2 instellen

0xf1 0xf1 0x25 0x00 0x25 Ox7e

Geheugenlocatie 3 instellen

0xf1 0xf1 0x26 0x00 0x26 Ox7e

Geheugenlocatie 4 instellen

0xf1 0xf1 0x05 0x00 0x05 Ox7e

Naar geheugenlocatie 1 verplaatsen

0xf1 0xf1 0x06 0x00 0x06 Ox7e

Naar geheugenlocatie 2 verplaatsen

0xf1 0xf1 0x27 0x00 0x27 Ox7e

Naar geheugenlocatie 3 verplaatsen

0xf1 0xf1 0x28 0x00 0x28 Ox7e

Naar geheugenlocatie 4 verplaatsen

0xf1 0xf1 0x21 0x00 0x21 Ox7e

Huidige hoogte instellen als bovengrens

0xf1 0xf1 0x22 0x00 0x22 Ox7e

Huidige hoogte instellen als ondergrens

0xf1 0xf1 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Bovengrens instellen op hoogte (mm)
bijv. 900 mm: converteer 900 naar hex = 0x0384
0xf1 0xf1 0x21 0x02 0x03 0x84 Oxa4 0x7e

0xf1 0xf1 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ondergrens instellen op hoogte (mm)
bijv. 900 mm: converteer 900 naar hex = 0x0384
0xf1 0xf1 0x22 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x25 Ox7e

Instellingen voor bovengrens annuleren

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x26 Ox7e

Instellingen voor ondergrens annuleren

0xf1 0xf1 0x23 0x00 0x23 Ox7e

Instellingen voor boven- en ondergrens annuleren

0xf1 0xf1 Ox1c 0x00 Ox1c 0x7e

Softwareversie opvragen

0xf1 0xf1 0x20 0x00 0x20 Ox7e

Ingestelde boven- en ondergrenzen (in mm) opvragen

0xf1 0xf1 0xOc 0x00 0x0c 0x7e

Maximale boven- en ondergrens (in mm) opvragen

0xf1 0xf1 0x07 0x00 0x07 Ox7e

Status (normale modus / modus resetten / foutcode) opvragen

0xf1 0xf1 0xOe 0x00 OxOe Ox7e

Huidige hoogte opvragen

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x00 0x20 Ox7e

Vergrendelingsstatus opvragen

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x01 0x21 Ox7e

Bedieningspaneel vergrendelen

0xf1 0xf1 0x2b 0x00 Ox2b Ox7e

Noodstop

Opmerkingen:

* Foutstatus: om deze te beschermen, kan naar foutstatus worden geschakeld. Verzend de opdracht OMLAAG gedurende 5 seconden om naar

de modus resetten te gaan.

« De controller heeft een slaapfunctie om stroom te besparen. Mogelijk moet u de code na het ontwaken opnieuw verzenden.




Antwoordstructuur:

Functie

Beschrijving

0xf2 0xf2 0x01 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Huidige hoogte (mm)

0xf2 0xf2 0x01 0x03
data_h data_| memory_flag sum 0x7e

Huidige hoogte (mm) van de geheugenviag

0xf2 0xf2 0x02 0x01 data sum Ox7e

Fout (E01-E13)

0xf2 0xf2 0x04 0x00 0x04 Ox7e

Resetten

0xf2 0xf2 0x02 0x00 data sum Ox7e

Abnormale status

0xf2 0xf2 0x07 0x04
h_hh_ll_hI|_| sum 0x7e

Maximaal en minimaal mogelijke hoogte

0xf2 0xf2 Ox1b 0x02
goal_h goal_| sum Ox7e

Door de externe controller gespecificeerde hoogte

0xf2 0xf2 Ox1c 0x00 Ox1c Ox7e

Softwareversie

0xf2 0xf2 0x1f 0x01 data sum Ox7e

Vergrendeling 0 - niet vergrendeld 1 - vergrendeld

0xf2 0xf2 0x20 0x01 data sum 0x7e

Instellingen voor boven- en ondergrens

0xf2 0xf2 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Instelling voor bovengrens

0xf2 0xf2 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Instelling voor ondergrens

0xf2 0xf2 0x25 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Instelling 1 voor geheugen

0xf2 0xf2 0x26 0x02
data_h data_| sum Ox7e

Instelling 2 voor geheugen

0xf2 0xf2 0x27 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Instelling 3 voor geheugen

0xf2 0xf2 0x28 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Instelling 4 voor geheugen

Voorbeeld structuur:

HUIDIGE HOOGTE: 1000 mm (0x03E8)
Opdracht: 0xf2 0xf2 0x01 0x02 0x03 Oxe8 0Xee Ox7e

Opmerking:

Gegevenslengte = de gegevens bevatten twee bytes, dus de gegevenslengte is 0x02

Controlesom = 0x01 + 0x02 + 0x03 + Oxe8 = Oxee

Opmerkingen voor antwoorden over grenswaarden:

data=0x0 boven- en ondergrens zijn niet ingesteld
data=0x01 bovengrens is ingesteld

data=0x10 ondergrens is ingesteld

data=0x11 boven- en ondergrens zijn ingesteld

Opmerkingen over geheugensleuven:

0x01- Geheugen 1 ingesteld
0x02- Geheugen 2 ingesteld
0x04- Geheugen 3 ingesteld
0x08- Geheugen 4 ingesteld

bijv. als zowel geheugen 1 als geheugen 2 zijn ingesteld, dan is het antwoord 0x03 (0x01 en 0x02 opgeteld).




Foutentabel:

Gegevens Beschrijving

0x01 €01, overstroom m1

0x02 €02, overstroom m2

0x03 €03, overstroom m3

0x04 €04, overstroom m4

0x05 €05, overstroom m5

0x06 €086, overstroom m6

0x07 €07, halsignaal m1 uit

0x08 €08, halsignaal m2 uit

0x09 €09, halsignaal m3 uit

0x0a e10, halsignaal m4 uit

0x0b e11, halsignaal m5 uit

0x0c e12, halsignaal m6 uit

0x0d e13, ab communicatieonderbreking schakelkast
0x0e h01, bescherming werkend systeem

0x0f h01, oververhittingsbeveiliging

0x10 lock, pictogram dat aangeeft dat de handset vergrendeld is




RS-232

Szybkos¢ transmisji: 9600
Tryb danych: 8

Bit zakonczenia transmisji: 1

Typ parzystosci: brak
Struktura polecenia:

Start Funkcja Dtugos¢ danych Data Suma kontrolna Koniec

F1F1 XX XX XXXX Funkcja + dlugo$¢ danych + dane 7E
Polecenie:

Funkcja Opis

0xf1 0xf1 0x01 0x00 Ox01 Ox7e

W gére (wysytane co 200 ms w przypadku ruchu ciggtego)

0xf1 0xf1 0x02 0x00 0x02 Ox7e

W dét (wysytane co 200 ms w przypadku ruchu ciggtego)

0xf1 0xf1 0x0a 0x00 Ox0a Ox7e

Zatrzymanie dziatania

0xf1 0xf1 Ox1b 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Przejdz do x (mm) wysokosci
np. aby przej$¢ do 900 mm, konwertuj 900 na kod szesnastkowy = 0x0384
0xf1 0xf1 Ox1b 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x03 0x00 0x03 Ox7e

Ustaw lokalizacje w pamigci 1

0xf1 0xf1 0x04 0x00 0x04 Ox7e

Ustaw lokalizacje w pamigci 2

0xf1 0xf1 0x25 0x00 0x25 Ox7e

Ustaw lokalizacje w pamigci 3

0xf1 0xf1 0x26 0x00 0x26 Ox7e

Ustaw lokalizacje w pamigci 4

0xf1 0xf1 0x05 0x00 0x05 Ox7e

Przejdz do lokalizacji w pamieci 1

0xf1 0xf1 0x06 0x00 0x06 Ox7e

Przejdz do lokalizacji w pamigci 2

0xf1 0xf1 0x27 0x00 0x27 Ox7e

Przejdz do lokalizacji w pamigci 3

0xf1 0xf1 0x28 0x00 0x28 Ox7e

Przejdz do lokalizacji w pamieci 4

0xf1 0xf1 0x21 0x00 0x21 Ox7e

Ustaw biezgcg wysokos$¢ jako gorny limit

0xf1 0xf1 0x22 0x00 0x22 Ox7e

Ustaw biezgcg wysoko$¢ jako dolny limit

0xf1 0xf1 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ustaw gérny limit na wysokosci (mm)
np. 900 mm, konwertuj 900 na kod szesnastkowy = 0x0384
0xf1 0xf1 0x21 0x02 0x03 0x84 Oxa4 0x7e

0xf1 0xf1 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ustaw dolny limit na wysokosci (mm)
np. 900 mm, konwertuj 900 na kod szesnastkowy = 0x0384
0xf1 0xf1 0x22 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x25 Ox7e

Anuluj ustawienia gérnego limitu

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x26 Ox7e

Anuluj ustawienia dolnego limitu

0xf1 0xf1 0x23 0x00 0x23 Ox7e

Anuluj ustawienia gérnego i doinego limitu

0xf1 0xf1 Ox1c 0x00 Ox1c 0x7e

Sprawdz wersje oprogramowania

0xf1 0xf1 0x20 0x00 0x20 Ox7e

Sprawdz ustawienie gérnego i dolnego limitu (mm)

0xf1 0xf1 0xOc 0x00 0x0c 0x7e

Sprawdz maksymalny mozliwy gérny i dolny limit (mm)

0xf1 0xf1 0x07 0x00 0x07 Ox7e

Sprawdz status (Tryb nornalny/Tryb resetowania/Kod btedu)

0xf1 0xf1 0xOe 0x00 OxOe Ox7e

Sprawdz biezacg wysoko$¢

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x00 0x20 Ox7e

Sprawdz stan blokady

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x01 0x21 Ox7e

Zablokuj panel sterowania

0xf1 0xf1 0x2b 0x00 Ox2b Ox7e

Zatrzymanie awaryjne

Uwagi:

» Stan bledu: W celu ochrony urzadzenie moze przej$¢ w stan btedu. Wysytaj polecenie w DOL przez 5 sekund, aby przej$¢ w tryb resetowania.
« Kontroler jest wyposazony w funkcje uspienia w celu oszczedzania energii. Moze by¢ konieczne ponowne przestanie kodu po wybudzeniu.




Struktura odpowiedzi:

Funkcja

Opis

0xf2 0xf2 0x01 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Biezaca wysokosé (mm)

0xf2 0xf2 0x01 0x03
data_h data_| memory_flag sum 0x7e

Biezgca wysoko$¢ (mm) flagi pamieci

0xf2 0xf2 0x02 0x01 data sum Ox7e

Blad (E01-E13)

0xf2 0xf2 0x04 0x00 0x04 Ox7e

Przycisk reset

0xf2 0xf2 0x02 0x00 data sum Ox7e

Nieprawidtowy status

0xf2 0xf2 0x07 0x04
h_hh_ll_hI|_| sum 0x7e

Maksymalna i minimalna mozliwa wysokos¢

0xf2 0xf2 Ox1b 0x02
goal_h goal_| sum Ox7e

Wysoko$¢ podana w zewnetrznym kontrolerze

0xf2 0xf2 Ox1c 0x00 Ox1c Ox7e

Wersja oprogramowania

0xf2 0xf2 0x1f 0x01 data sum Ox7e

Blokada 0 - niezablokowana 1 - zablokowana

0xf2 0xf2 0x20 0x01 data sum 0x7e

Ustawienia gérnego i dolnego limitu

0xf2 0xf2 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ustawienie gornego limitu

0xf2 0xf2 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ustawienie dolnego limitu

0xf2 0xf2 0x25 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ustawienie pamigci 1

0xf2 0xf2 0x26 0x02
data_h data_| sum Ox7e

Ustawienie pamigci 2

0xf2 0xf2 0x27 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ustawienie pamieci 3

0xf2 0xf2 0x28 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ustawienie pamigci 4

Przyktad struktury:

BIEZACA WYSOKOSC: 1000 mm (0x03E8)
Polecenie: 0xf2 0xf2 0x01 0x02 0x03 Oxe8 0Xee Ox7e

Uwaga:

Dtugos$¢ danych = w danych sg dwa baijty, totez Dtugo$¢ danych wynosi 0x02

Suma kontrolna = 0x01 + 0x02 + 0x03 + Oxe8 = Oxee

Uwagi do odpowiedzi dot. limitu:

data=0x0 goérny i dolny limit nie zostat ustawiony
data=0x01 gorny limit jest ustawiony

data=0x10 dolny limit jest ustawiony

data=0x11 gorny i dolny limit sg ustawione

Uwagi do przedziatéw pamieci:
0x01 - Pamig¢ 1 ustawiona
0x02 - Pamig¢ 2 ustawiona
0x04 - Pamig¢ 3 ustawiona
0x08 - Pamigc¢ 4 ustawiona

np. jesli pamig¢ 1 i pamie¢ 2 sg ustawione, odpowiedz wynosi 0x03 (suma 0x01 i 0x02).




Tablica btedow:

Data Opis

0x01 e01, przetezenie m1

0x02 €02, przetezenie m2

0x03 €03, przetezenie m3

0x04 e04, przetezenie m4

0x05 €05, przetezenie m5

0x06 €086, przetezenie mé

0x07 €07, sygnat hall m1 wyt

0x08 €08, sygnat hall m2 wyt

0x09 €09, sygnat hall m3 wyt

0x0a e10, sygnat hall m4 wyt

0x0b e11, sygnat hall m5 wyt

0x0c e12, sygnat hall m6 wyt

0x0d e13, przerwa komunikacji skrzynki sterowania ab
0x0e h01, ochrona systemu roboczego

0x0f h01, ochrona przed przegrzaniem

0x10 loc, blokada przyciskow klawiatury wyswietlacza




RS-232

Velocidade de transmissao: 9600
Modo de dados: 8

Bit de paragem: 1

Tipo de paridade: nenhuma

Estrutura dos comandos:

Iniciar Funcao Comprimento dos dados | Dados Soma de controlo Fim

F1F1 XX XX XX, . XXXX Funcéo + Comprimento dos dados + Dados | 7E
Comandos:

Fungéao Descrigédo

0xf1 0xf1 0x01 0x00 0x01 Ox7e

Para cima (enviar a cada 200 ms, para movimento continuo)

0xf1 0xf1 0x02 0x00 0x02 Ox7e

Para baixo (enviar a cada 200 ms, para movimento continuo)

0xf1 0xf1 0x0a 0x00 0x0a Ox7e

Interromper agéo

0xf1 0xf1 Ox1b 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ir para x (mm) de altura
Por exemplo: para ir para 900 mm, converta 900 para hexadecimal = 0x0384
0xf1 0xf1 Ox1b 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x03 0x00 0x03 0x7e

Definir a posigdo 1 da meméria

0xf1 0xf1 0x04 0x00 0x04 0x7e

Definir a posigédo 2 da meméria

0xf1 0xf1 0x25 0x00 0x25 Ox7e

Definir a posigéo 3 da meméria

0xf1 0xf1 0x26 0x00 0x26 Ox7e

Definir a posi¢do 4 da memoria

0xf1 0xf1 0x05 0x00 0x05 Ox7e

Ir para a posigéo 1 da memoéria

0xf1 0xf1 0x06 0x00 0x06 Ox7e

Ir para a posigédo 2 da memoria

0xf1 0xf1 0x27 0x00 0x27 0x7e

Ir para a posigéo 3 da memoéria

0xf1 0xf1 0x28 0x00 0x28 Ox7e

Ir para a posigéo 4 da memoéria

0xf1 0xf1 0x21 0x00 0x21 Ox7e

Fazer da altura atual o limite superior

0xf1 0xf1 0x22 0x00 0x22 Ox7e

Fazer da altura atual o limite inferior

0xf1 0xf1 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Definir o limite superior por altura (mm)
Por exemplo: 900 mm, converter 900 para hexadecimal = 0x0384
0xf1 0xf1 0x21 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Definir o limite inferior por altura (mm)
Por exemplo: 900 mm, converter 900 para hexadecimal = 0x0384
0xf1 0xf1 0x22 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x25 Ox7e

Cancelar as configuragdes do limite superior

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x26 Ox7e

Cancelar as configuragdes do limite inferior

0xf1 Oxf1 0x23 0x00 0x23 0x7e

Cancelar as configuragdes dos limites superior e inferior

0xf1 0xf1 Ox1c 0x00 Ox1c Ox7e

Vers&o do software de consulta

0xf1 0xf1 0x20 0x00 0x20 0x7e

Consultar os limites superior e inferior definidos (mm)

0xf1 0xf1 0xOc 0x00 0xOc Ox7e

Consultar os limites superior e inferior possiveis (mm)

0xf1 0xf1 0x07 0x00 0x07 Ox7e

Consultar o estado (Modo normal / Modo de reinicializagdo / Codigo de erro)

0xf1 0xf1 0xOe 0x00 Ox0Oe Ox7e

Consultar a altura atual

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x00 0x20 Ox7e

Consultar o estado do bloqueio

0xf1 Oxf1 Ox1f 0x01 0x01 0x21 Ox7e

Bloquear o painel de controlo

0xf1 0xf1 0x2b 0x00 0x2b Ox7e

Paragem de emergéncia

Notas:

* Estado de Erro: por questao de protegéo, pode entrar em estado de erro. Envie o comando PARA BAIXO durante 5 segundos, para entrar no

modo de reinicializag&o.

« O controlador tem uma fungéo de suspenséo, para economizar energia. Pode ser necessario enviar o cédigo novamente apés o despertar.




Estrutura da resposta:

Fungao Descrigao

0xf2 0xf2 0x01 0x02

data_h data_| sum 0x7e Altura atual (mm)

0xf2 0xf2 0x01 0x03

Al | inali ori
data_h data_| memory_flag sum Ox7e tura atual (mm) do sinalizador de meméria

0xf2 0xf2 0x02 0x01 data sum 0x7e Erro (E01-E13)

0xf2 0xf2 0x04 0x00 0x04 Ox7e Reinicializagdo

0xf2 0xf2 0x02 0x00 data sum Ox7e Estado anormal

0xi2 0xf2 0x07 0x04 Alturas méxima e minima possiveis
h_hh_I1h1 Isum 0x7e p

0xf2 0xf2 Ox1b 0x02

Altura especificada do controlador externo
goal_h goal_| sum Ox7e

0xf2 0xf2 Ox1c 0x00 Ox1c Ox7e Vers&o do software
0xf2 0xf2 0x1f 0x01 data sum 0x7e Bloqueio: 0 - ndo bloqueado; 1 - bloqueado
0xf2 0xf2 0x20 0x01 data sum Ox7e Configuragdes dos limites superior e inferior

0xf2 0xf2 0x21 0x02

data_h data_| sum Ox7e Configuragéo do limite superior

0xf2 0xf2 0x22 0x02

data_h data_| sum Ox7e Configuragao do limite inferior

0xf2 0xf2 0x25 0x02

data_h data_| sum Ox7e Configuragao da memoéria 1

0xf2 0xf2 0x26 0x02

data_h data_| sum Ox7e Configuragdo da memoéria 2

0xf2 0xf2 0x27 0x02

data_h data_| sum Ox7e Configuragdo da meméria 3

0xf2 0xf2 0x28 0x02

data_h data_| sum Ox7e Configuragdo da memoria 4

Exemplo de estrutura:

ALTURAATUAL: 1000 mm (0x03E8)
Comando: 0xf2 0xf2 0x01 0x02 0x03 Oxe8 0Xee Ox7e

Nota:

Comprimento dos dados = existem dois bytes nos dados, pelo que o comprimento dos dados é 0x02
Soma de controlo = 0x01 + 0x02 + 0x03 + Oxe8 = Oxee

Limitar notas de resposta:

data=0x0 os limites superior e inferior ndo estao definidos
data=0x01 o limite superior esta definido

data=0x10 o limite inferior esta definido

data=0x11 os limites superior e inferior estdo definidos

Notas sobre a ranhura de memoria:
0x01- Memodria 1 definida
0x02- Meméria 2 definida
0x04- Memoria 3 definida
0x08- Meméria 4 definida

Por exemplo: se a memoria 1 e a meméria 2 estiverem definidas, a resposta & 0x03 (0x01 e 0x02 somados).




Tabela de erros:

Dados Descrigado

0x01 e01, sobrecarga m1

0x02 €02, sobrecarga m2

0x03 €03, sobrecarga m3

0x04 e04, sobrecarga m4

0x05 €05, sobrecarga m5

0x06 €086, sobrecarga mé

0x07 €07, sinal m1 hall desligado

0x08 €08, sinal m2 hall desligado

0x09 €09, sinal m3 hall desligado

0x0a €10, sinal m4 hall desligado

0x0b e11, sinal m5 hall desligado

0x0c e12, sinal m6 hall desligado

0x0d e13, interrupgdo da comunicagéo da caixa de controlo ab
0x0e h01, protegéo do sistema em funcionamento

0x0f h01, protegdo contra sobreaquecimento

0x10 loc, ecra de bloqueio do botéo do painel de controlo
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